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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSifwymagania dotycge wykonania i odbioru robot
rozbiérkowych dla projektu pt.

,PRZEBUDOWA BUDYNKU SPORTOWO- REKREACYJUNEGO NA STAD IONIE W
BOROWEJ, DZ. NR 2694, JEDN. EWID. 181102_2 BOROWAQOBREB 0010 BOROWA'.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
robét wymienionych w pkt. 1.1.

Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w przypadkach
matych prostych robo6t i konstrukcji drugednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnipwvndé, ze
podstawowe wymaganiaty spetnione przy zastosowaniu metod wykonania nataade déwiadczenia i
przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycprowadzenia robét przy wykonywaniu ngmtjacych prac

rozbiorkowych:
* Rozbiérka okien, drzwi, odbojéw, wykucie otworéw

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S§ sgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogojid’1.4.
1.5. Ogdélne wymagania dotyee robdt

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za @ j&ko wykonania robdt, ich  zgodio
z dokumentagj projektow, ST i poleceniami Nadzoru Inwestorskiego.

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogojmd’1.5.

2. MATERIALY
Niniejsza specyfikacja nie zaklada stosowania riaéev przy realizacji robot giobjetych.

3. SPRZET

Wykonawca przyspujacy do wykonania prac rozbiorkowych winien wykéaze mazliwoscia korzystania

z maszyn i sprgu gwarantujcych wiaciwa, to jest spetniaica wymagania ST jaki robot.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego

wptywu na jaké¢ wykonywanych prac, zarowno w miejscu tych prak,tg przy wykonywaniu czynniei
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pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatow, spgtu, itp. Sprazt uzywany
przez Wykonawe winien uzyska akceptagi Nadzoru Inwestorskiego.

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigflodkow transportu, ktore nie wplyma jakdé
wykonanych robot.

Materiaty przewaone nasrodkach transportu powinny byzabezpieczone przed ich przemieszczeniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymepich wytwore.

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w ST B-00.00.00 ,Wymaganidrajdokt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do wykonywania robét nale przeprowadzi doktadne badania stanu konstrukcji i
poszczegoblnych elementéw sktadowych budynkéw, maentoczenie i ustali metod przeprowadzenia
rozbiorki.

Z uwagi na bliskie gsiedztwo innych obiektow , wykluczaesstosowanie materialdw i wdzen o duzej
emisji hatasu przy prowadzeniu prac rozbiérkowytdktada si prowadzeniegcznej metody rozbiorki.

W przypadku zastosowaniacznej metody madiwy jest odzysk cgsci materiatdw, ktére powinny zosta
wywiezione z miejsca rozbidrki.

Przed rozpocxiem prac naley opracowa projekt organizacji robot rozbiérkowych, ktéry wra
z metod prowadzenia prac podlega zatwierdzeniu przez Nddeéestycyjny.

Usuwanie poszczegodlnych elementow budowlanych tbieke mae naruszéa statecznéci elementow
przylegtych oraz elementéw na nich opartych.

Elementy demontowane, materialy odzyskiwane oragz gpowinny by przenoszone ¢cznie lub
przendnikami w wydzielone miejsce ich sktadowania lub f@redniosrodki transportu wywgsce je poza
lokalizacg inwestycji.

Zabronione jest wykonanie rozbiérki przy silnych awach, zrzucenie na ziegni elementow
z rozbiorki.

Przebieg robot rozbiérkowych powiniendgdnotowany w dzienniku rozbiorki lub dzienniku lowdy.

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST B-00000gmagania ogdolne” pkt 5.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie gghiccia zata@onej jakadci wykonywanych robét przy prowadzeniu
rozbiodrki istniejcych obiektéw budowlanych, jak réwrigompletndci wykonanych prac w szczegokuod

w zakresie robot podziemnych (zand@jch).

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogoélpkt' 6.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymisszt., m, M, m?
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Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST B-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty olfe niniejsa specyfikacy podlegag zasadom odbioru rob6t zanikeych.

Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST B-00.00M@dnagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci st za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podamynpunkcie 5 i odebrane przez Nadzor
Inwestorski mierzone w jednostkach podanych w pignkc

Ogdlne zasady podstaw ptatitopodano w ST B-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

SzczegoOtowe przepisy z zakresu warunkow BHP prbotaxch rozbiorkowych - Rozp. Min. Bud. i
Przemystu Mat. Bud. z dnia 28.03.72 - Dz. U.1NB.poz. 93 z pfniejszymi zmianami.

11. UWAGI SZCZEGOLOWE

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownebadowania zakwalifikuje Nadzoér Inwestorski.

10.2. llasci robdt rozbidrkowych magulec zmianie na podstawie decyzji Nadzoru Inwesiego.
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